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Основная цель пособия состоит в обосновании одного из методов решения 
линейных задач оптимизации — адаптивного метода. Помимо этого в пособии 
приведено большое количество примеров конкретных прикладных задач, в 
особенности из экономической области, для которых построены математические 
модели в виде линейных задач оптимизации. Приводится программная 
реализация адаптивного метода на языке PASCAL. Приложение содержит 
некоторые известные результаты, а также необходимый вспомогательный 
материал.  

Предназначено для студентов экономических и математических специальностей 
университетов. Может быть использовано студентами других специальностей, а 
также специалистами любой производственной области, интересующимися 
решением и анализом оптимизационных задач.  
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