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Монография посвящена вопросам теории нелинейных 
изохронных и импульсных колебаний динамических систем 
с одной степенью свободы, которые еще не получили до 
статочного освещения в монографической и учебной 
литературе. Показано, как могут быть использованы 
теоретические положения при решении практических 
задач.  

Книга рассчитана на специалистов в области теории 
дифференциальных уравнений и теории нелинейных 
колебаний. Будет полезна студентам и аспирантам физико-
математических и физико-технических специальностей.  
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