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В данном пособии в сжатой форме дается весь объем теоретического материала, 
входящего в курс по методам оптимизации в конечномерных и функциональных 
пространствах, приводится подробное решение типовых задач, а также 
достаточно большой набор вариантов заданий для проведения практических 
занятий и для самостоятельного изучения каждой темы Помимо классического 
материала, рассматриваются также решения нетрадиционных задач: симплекс-
метод для задач линейного программирования с двухсторонними прямыми 
ограничениями, метод потенциалов для транспортных задач с пропускными 
способностями и др. Предназначено для студентов математических, 
экономических и технических специальностей учреждений, обеспечивающих 
получение высшего образования Может быть использовано студентами других 
специальностей, а также специалистами, интересующимися решением 
оптимизационных задач.  
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